Anwendungsbeispiele Automotive
Nockenwelle

Erfassung der Nockenwellenposition mit
unregelmasBiger Teilung radial magnetisiert
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Anwendungsbeispiele Automotive
Getriebe

Synchronisation/Steuerung Doppelkupplungsgetriebe
Polrad 36 Pole radial mit Einzelpolteilungsfehler <0,5%

- Kostenreduktion im Motormanagement
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Anwendungsbeispiele Automotive
Lenkwinkel

Erfassung der Rotorlage zum Einsatz in PKW Lenksystem
mit WinkelUberlagerungsfunktion

Polrad 8 polig axial magnetisiert
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NEUE ENTWICKLUNG
VARIABLER POLMUSTERGENERATOR

@ﬁJ/ Beispiel Multi-Polrad Nockenwelle
v
Die in der Anwendung geforderten
/‘T‘:éSN:SE; Schaltpunkte bedingen eine
. PRE O e ungleichmdBige Winkelteilung.
— ’ Problem bei ungleichmdaBige Teilung ergibt
s / P . sich starke Abstandsabhdngigkeit der
\ A || gemessenen Winkel.
/Y s\ ij b e\
.5 — ‘ = \‘\
R o \ Die L6sung: Der Multipolmustergenerator
N\ ¢ \\ \\ \\
AR\ s \ - Eingabe der Wunschwinkel in Software als absolute
Iy . ‘u Sollposition (eindeutige Lage zur mechanischen
T | ' Referenzmarke)
/ / Softwaregestitzte Individuelle Anpassung der
// - einzelnen Winkel (VerkUrzung oder Verldngerung)
auf den Wunschabstand zum Sensorelement

- Teilungsgenavuigkeit der Absolutposition <0,01° mit
Fehlerkompensation
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BOGEN PRODUKTIONSEINRICHTUNGEN

* Redlisierte Projekte

— Magnetisiereinrichtung fur hochgenaue zweispurige
Polrdder und Fehlerkompensation mit Kapazitdt 100k/a
(2006)

— Multifunktions-Magnetisiereinrichtung fur einspurige
PolrGder fOr Kapazitat bis 1 Mio./a (2007

e Projekte in Planung

— Magnetisiereinrichtung fur unregelmaBige Polteilung
und Fehlerkompensation mit Kapazitat 1 Mio./a in erster
Baustufe, modular erweiterbar bis 4 Mio./a (2008-2010)




